福州职业技术学院

第45届世界技能大赛福建省选拔赛移动机器人平台采购项目的竞标公告
     福州职业技术学院拟对第45届世界技能大赛福建省选拔赛移动机器人平台采购项目进行竞标，欢迎合格的供应商前来竞标。

1、 项目内容：

	序号
	名称
	型号
	数量
	单位
	价格（元）
	合计
	联系电话
	地址

	1
	机器人
	BNRT-MOB-44
	1
	台
	99900
	99900
	陈老师

0591-83760471
	福州职业技术学院


二、预算金额：玖万玖仟玖佰圆整（￥99900元）。 
三、现场报名时间：2018年4月24日上午8:00-22:00（北京时间）
四、投标人资格：

1.具有法人资格的境内公司均可能成为合格的供应商。

2.现场报名时需提交以下资质证明文件（需原件核对）：

（1）供应商有效的法人营业执照副本复印件,或统一社会信用代码营业执照复印件；

  （2）供应商有效的税务登记证副本复印件,或统一社会信用代码营业执照；
（3）供应商代表应执有法定代表人的授权书原件[提供法定代表人身份证复印件及供应商代表身份证复印件；若为法定代表人直接参加报价可不需此件，但需提供法定代表人身份证复印件] ；

3.本项目不接受联合体报价。

五、服务要求

1.维修保养对象。机器人平台一部，机器人品牌、型号及参数配置详见附件。
2.服务期限。服务时间为  1   年（自合同签订之日起计或以合同约定的具体起止时间为准）
3.项目维修保养服务内容及要求。
3.1. 维修服务：全年维修4次（包括芯片、线缆、驱动板等），确保机器人正常。
3.1. 成交供应商提供机器人维修所需的各种配件，并承担维修过程中发生的一切费用。

4.售后服务。在接到用户电话通知后2小时内响应要求，8小时内派人到达现场予以解决问题，若48小时内无法排除故障，则应先提供同档次备用机供采购方使用，其中发生一切费用由中标方承担；若无法按时响应处理，用户可另行安排人员维修处理，其中一切费用从维保款中扣取。对造成的损失按合同规定赔偿及负责违约责任。
六、现场报价时间：

   现场报价截止时间：［2018年4月29日上午10:00］（北京时间）,超过时间报价无效。

七、报价地点：福州职业技术学院电子大楼401室。

八、中标条件： 符合资质且报价最低者中标（报价单附后，且报价单必须密封完整）。

九、付款方式

合同签订后，在乙方为甲方提供正常维修保养的情况下，甲方每半年收到乙方开具的正式发票十五个工作日内支付合同款的50%；合同执行期满后甲方收到乙方开具的正式发票十五个工作日内支付合同款的50%。  
十、其他要求

1.成交供应商应在中标通知书发出之日起30日内与采购人签订政府采购合同。

2.若成交供应商出现违约行为，质量不好、服务质量差、未履行合同等问题，采购人有权根据合约具体条款进行处罚，严重情况下可解除合约。

3.报价人必须由法定代表人或法定代表人正式授权的报价人代表参加开标会，随时接受评委询问，并予以解答。
十一、公示时间
2017年4月24日至4月29日10时止。

附件：1. 机器人品牌、型号及参数配置

      2. 机器人项目报价单

福州职业技术学院

2018年4月19日
附件：
机器人品牌、型号及参数配置
	品牌
	设备名称
	参数要求
	单位
	数量
	备注

	天津博诺机器人
	移动机器人
	每套设备由上百种零件组成。采用模块化设计，具备通用型接口，可以根据需求组成不同结构形式，能激发学生创新思维，同时能够满足技能竞赛要求。NI myRIO 的便携性、快速开发体验以及丰富的配套资源和指导书，使学生在 较短时间内就可以独立开发完成一个完整的嵌入式工程项目应用， 特别适合用于控制、机器人、机电一体化、测控等领域的课程设 计或学生创新项目。
技术参数： 
1. 配置工业级的铝合金结构组件 一套；
编程开发简单：支持用 LabVIEW 或 C/C++对 ARM 进行编程，LabVIEW 中包含大量现成算法函数，同时针对 NI myRIO 上的各种 I/O 接口提供经过优化设计的现成驱动函数，方便快速调用， 甚至比使用数据采集（DAQ）设备还要方便；如果学生需要对，FPGA 进行自定义编程，可采用 LabVIEW 图形化编程方式进行开发。
2.配置NI LabVIEW学生版软件及工具包 一套；
3.配置传感器套件：智能相机 一套、无线遥控手柄 一套、USB-HUB 一套、超声波测距传感器 7个、陀螺仪 1个、IR 红外传感器 2个、光电传感器 2个、急停开关 1个、电压显示模块 1个、导线若干；
4.配置带编码器的12V 83R直流减速电机 4个，带编码器的12V1100R直流减速电机 1个；
5.配置5V数字舵机 3个。
6.配置105mm沙地橡胶轮胎组件 4个；
7.配置170mm的直线导轨和滑块 2个；
8.主控制器 一套，NI myRIO 内嵌 Xilinx Zynq 芯片，使学生可以利用双核ARM Cortex-A9 的实时性能以及 Xilinx FPGA 可定制化 I/O，学习从简单嵌入式系统开发到具有一定复杂度的系统设计。直流供电范围为 6V~16V，易于上手使用、编程开发简单，板载资源丰富：共有40条数字I/O 线，支持 SPI、PWM 输出、正交编码器输入、UART和I2C，以及 8 个单端模拟输入，2 个差分模拟输入，4个单端模拟输出和2个对地参考模拟输出，方便通过编程控制连接各种传感器及外围设备；
9.电机和传感器控制板 一块，包含直流减速电机控制模块、电源模块、光耦隔离模块、舵机模块、传感器模块等；6路电机驱动输出；4路舵机驱动输出；6路数字量传感器输入；3路模拟量传感器输入；5路超声波测距输入；1路陀螺仪传感器输入；单、双电源选择供电；A、B、C口全部引出方便扩展使用；双P34插针接口等方便控制和连接主控制器；
10.支架和结构组件 一套
弹性联轴器（外径19长25孔径6-8），无油轴套（外径10内径8），滚珠丝杠（带螺母）1204，浅茶色半透明有机玻璃板145×180×3，圆柱头内六角螺丝（M3×6mm），圆柱头内六角螺丝（M3×8mm），圆柱头内六角螺丝（M3×10mm），圆柱头内六角螺丝（M3×16mm），圆柱头内六角螺丝（M3×25mm），圆柱头内六角螺丝（M4×10mm），圆柱头内六角螺丝（M4×16mm），沉头十字螺丝（M3×6mm），沉头十字螺丝（M3×10mm），沉头十字螺丝（M3×16mm），M5顶丝，φ7卡簧，轴承688，铜柱M3×8，铜柱M3×25，铜柱M3×30，尼龙防松螺母M3，尼龙防松螺母M4，3D打印固定件一组，电机固定支架4个，U型铝型材车身底盘配件，机械手爪配件一套，手爪提升机构型材，系统操作面板；
11.配套移动机器人专用工具 一套
高精度数字万用表，3MM内六角扳手，2.5MM内六角扳手，2MM内六角扳手，5.5MM开口扳手，一字螺丝刀，十字螺丝刀，偏口钳，尖嘴钳，卡簧钳，套筒螺丝刀，卷尺；
12.12V，6800mAh的锂电池和充电器 2个、电源一分二转接线 2个、电池固定绑带 4个；
13.配套移动机器人技术应用教材和教学视频 一套，可满足1.LabVIEW图形化编程软件的使用，2.myRIO功能IO基本使用，3.机械结构的搭建，4.直流电机闭环PID调速，5.myRIO控制器开发，6.ARM与FPGA的使用练习，7.移动机器人场地分拣，8.移动机器人视觉识别等实训要求；
14.须满足第45届世界技能大赛福建省选拔赛移动机器人项目要求。

	套
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福州职业技术学院
关于机器人平台采购项目报价单
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	投标总价
	大写：                                小写：

	承诺
	我司已认真阅读公告，并认可公告明确的所有事项。投标报价已包括设备保养费、人工费、维修费、配件费、机械使用费、工具费、应急设备使用费、管理费、税费、劳保费、交通费、运输费、人身意外保险等各种补贴和福利、相关技术支持及培训在内的与该项目相关的一切费用，以及可合理推断的责任和义务。

	报价人(全称并加盖公章)：                 

	报价人代表签字：                         

	联系人及电话：

	日      期：                             


此报价单正反面打印，并注意封存。
